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Introduccidén

La plataforma web EWIN (EMERGENCY WATER INFORMATION NETWORK) tiene la capacidad
de monitorear en tiempo real el caudal de diversos rios, disponer informacién sobre las
propiedades hidraulicas del canal, diagnosticar posibles desbordamientos y alertar a la
poblacién ante un riesgo de inundacién.

Area privada

El sistema web, cuenta con dos tipos de usuarios, administrador y supervisor. El supervisor
tiene la posibilidad de visualizar el monitoreo en tiempo real y extraer informacién del historial
de los dispositivos de monitoreo, mientras que el administrador ademas de los privilegios del
supervisor, tiene acceso a gestionar los dispositivos RiverCore y ATMOS, asi también como los
usuarios. El dispositivo RiverCore se encarga de monitorear el caudal del rio y censar la
humedad del suelo, mientras del dispositivo ATMOS se obtiene 12 variables ambientales, de
las cuales se integran solo la precipitacion, temperatura y humedad relativa.

Inicio de sesidn

Para ingresar al contenido de EWIN es necesario contar con un equipo de cémputo, un
navegador Web (preferentemente Google Chrome) y conexién a Internet.

En el navegador Web se coloca la direccién http://tairda.siteldi.mx/ , la cual nos direcciona a la
pagina de acceso. Enseguida se carga la pagina con una simple animacion, para después dar
clic en el icono de usuario como se muestra en la figura_ 1, para que se despliegue el inicio de
sesion como se muestra en la figura 2, donde se coloca el nombre de usuario y contrasefa
proporcionados por un usuario administrador. El nombre de usuario es el correo proporcionado
para dar de alta el usuario.
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) EWIN

Hacer clic para la

. ventana de inicio
de sesién.

Figura 2. Vista principal de inicio de sesién.

(S

Hi there! Please Sign in

Email Address
email@ucol.mx

Password

Figura 1. Vista de la venta de inicio de sesién.
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Estructura

Al momento de iniciar sesién, la primera vista que se muestra es la vista del monitoreo en
tiempo real de los dispositivos RiverCore. En esta vista se pueden observar diversos elementos,
la barra de encabezado, el mend, las notificaciones y el contenido de la vista seleccionada, para
cada seccidn la estructura es la misma. En la siguiente figura 3 se sefalan los elementos del
sistema web.

Botén para Botén para desplegar las
desplegar mend. B de cncelbeads notificaciones de alerta.

RIVERCORE ° ° ° ° 0

— > Botones para

modulos
Recents d < .
INamiICOsS.
(Solo visible en
Water Normal Hydraulic .
Name Date Level Soilmoisture Depth Perimeter Radius Area Velocity Flow |aS vistas de
Node 4 December 9th 2019, 12:44:55 0.02m 0.2368 0.02m 10.0461 0.0230m 0.2307 m? 0.6080 0.1402 m¥/s mon |toreo).
pm m?/m? m m/s
Node 5 December 9th 2019, 12:44:46 0.07m 01642 0.07m 10.8394 0.0688 m 0.7457 m? 0.8454 0.6304 m¥/s
pm m¥/m? m m/s
Node 3 December 9th 2019, 12:44:39 0.42m 0.2007 0.42m 48.4504 0.2879m 13.9479 2.0761 28.9577
— >  Contenido.
Flow Chart Water Level Chart
- E - ~— — _ -
S =
T 2
= 3
z =
H 5
= 3
S
Frame number Frame number
Node 13 Node 3 Node5 @ Node4 @ Node 13 Node 3 Node5 @ Noded
® Node9 @ Node6 @ Nodel0 @ Nodel4d Node9 @ Node6 @ Nodel0 @ Node1l4

Figura 3. Estructura del sistema web.
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Para acceder a otras secciones del Sistema web, es necesario desplegar el mend como se

muestra en la figura 4. El menu cuenta con las siguientes secciones:

Home: Vista principal del monitoreo de los dispositivos RiverCore.

Devices: Seccién para gestionar los dispositivos RiverCore. El usuario administrador
puede registrar, editar, eliminar algun dispositivo activo dentro de la red de sensores
de EWIN.

Reports: Seccién para visualizar los histéricos de los dispositivos RiverCore.

Drifters: Seccién que se compone por dos sub-menus, el monitoreo de los dispositivos
drifters y drone y el analisis del caudal por medio de un archivo de datos.

Atmos: Seccién que se compone por tres sub-menus, por la vista de monitoreo en
tiempo real de los dispositivos ATMOS, la gestion de los dispositivos ATMOS (solo
usuario administrador) y los histéricos de los dispositivos ATMOS.

Users: Seccién para la admistracién de usuarios. El usuario administrador puede
registrar, editar o eliminar algin usuario de la plataforma EWIN.

& EWIN A

0 Elisa Alvarez 0 ° ° Q o
ft Home
ﬁ‘\ Devices
All
Water Normal Hydraulic
1B Reports Level Soilmoisture Depth Perimeter Radius Area Velocity Flow
rifters 1:47:37 0.45m 0.2277 0.45m 11.8902 0.4118 m 4.8961 4.1654 20.3943
Drifters
m?*/m? m m? m/s m?/s
Dashboard

1:47:09 0.21m 0.2412 0.21m 13.4723 0.2045m 2.7554 1.6530 4.5548

Drifters Data File .
m?*/m? m m* m/s m°/s

“*

ATMOS 1:47:08 0.13m 0.2569 0.13m 24,6661 0.0857 m 2.1151 0.9260 1.9585

Dashboard
Devices

Reports

Water Level Chart

% Users

Figura 4. Menu de la plataforma web.
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Monitoreo de los dispositivos RiverCore

La seccién de monitoreo en tiempo real de los dispositivos RiverCore (figura 5), se integra por

los siguientes elementos:

e Tabla de datos que contiene las tramas mas recientes recibidas por los ocho dispositivos
RiverCore instalados en rios y arroyos de Colima. Conforme llegan las tramas en tiempo
real, se ahaden filas en la parte superior correspondiendo a las méas recientes.

e Grafica que representa el nivel del caudal de todos los nodos RiverCore.

e Grafica que representa el nivel de agua de todos los nodos RiverCore.

e Grafica que representa la humedad del suelo de todos los nodos RiverCore.

e Mapa con ubicacién de todos los nodos RiverCore representado por un marcador que
cambia de color dependiendo el nivel de alerta y al momento de dar click en uno de
ellos se despliega la informacién mas reciente del nodo.

e Grafica que representa la velocidad del caudal de todos los nodos RiverCore

Las graficas son elementos dindmicos, donde cada linea representa un nodo RiverCore
diferenciada por un color distinto para cada uno. Al pasar sobre cada linea se muestra una
ventana de informacién con el nombre del nodo y el valor seleccionado de acuerdo a las
medidas definidas en la grafica.

Esta seccion al momento de refrescar la pagina, actualiza toda la informacién de nuevo,
dejando en blanco todos los elementos, para iniciar con el llenado de la informacion mas

reciente.

Dynamic Flow
Technologies

EPSRC  m Lo
LB 7 University UNIVERSIDAD
DE COLIMA

Engineering and Physical Sciences
Research Council




EWIN Project | Manual de usuario

RIVERCORE 000200
Recents
Water Normal Hydraulic
Name Date Level Soilmoisture Depth Perimeter Radius Area Velocity Flow
Node 4 December 9th 2019, 12:44:55 0.02m 0.2368 0.02m 10.0461 0.0230m 0.2307 m? 0.6080 0.1402 m%/s
pm m¥/m? m m/s
Node 5 December 9th 2019, 12:44:46 0.07m 0.1642 0.07m 10.8394 0.0688 m 0.7457 m? 0.8454 0.6304 m¥/s
pm m*/m? m m/s
Node 3 December 9th 2019, 12:44:39 0.42m 0.2007 0.42m 48.4504 0.2879m 13.9479 2.0761 28.9577
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Figura 5. Vista del monitoreo de los dispositivos RiverCore.
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Esta vista cuenta con moédulo dindmicos, donde el usuario puede habilitar o deshabilitar la
visualizacion de alguna grafica, tabla o mapa, para enfocarse solo a ciertos datos. Para habilitar
o deshabilitar algin mdédulo, es necesario dar clic en cualquiera de los botones, que estan
ubicados en la parte superior derecha de la vista de monitoreo, como se muestra en la siguiente

figura 6, cada uno estd representado por una letra.

Q002000
600000

Tabla de nodos Gréfica Gréfica de la
maés recientes. del nivel velocidad
del agua.
Gréfica del Gréfica de la Mapa
caudal. humedad del suelo.

Figura 6 Botones de los médulos dinémicos.

En el mdédulo de mapa, se puede observar todos marcadores como nodos activos, el color del
marcador representa el nivel de alerta, siendo el verde para un nodo estable, el amarillo un
nodo de precaucién y nodo rojo un nodo de peligro de desbordamiento. Cada marcador en el
mapa, dispone de un evento que llama a una ventana de informacién correspondiente al nodo

RiverCore seleccionado, como se muestra en la figura 7.
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+ & ‘ Semaphores
- 4 5 B Danger
__L:-‘; Warning
Comala 5‘: & Normal
< ALTOZANO

RiverCore Device

Device name : Node 10

Latitude: 19.2745550

Longitude: -103.7159147

Manning Roughness: 0.035
b Pressure slope: 0.027778

o Bottom width: 13.05 m
% Perimeter: 13.5022 m S
% Hydraulic Radius: 0.2185 m S

Area: 2.9506 m?
Flow: 5.0975 m%/s
ohSEO 4, Soilmoisture: 0.2474 %
oy,
¢ Created: December 9th 2019, @
Nz, 4:48:15 pm

& &

IDAYY

#,

F 1/)""’{ : ‘
‘\ lla de Alvarez ", &

()

SONO
CRISTOBAL COLON

Figura 7. Mapa de la vista de monitoreo de los dispositivos RiverCore.
Dispositivos RiverCore

La seccién de dispositivos tiene la funcién de gestionar los dispositivos RiverCore. El usuario
administrador tiene el acceso para registrar nuevos dispositivos, editar dispositivos existentes
y eliminar dispositivos. El registro de dispositivo, solo puede llevarse a acabo con base a los
levantamientos topograficos e informaciéon del dispositivo hardware, los datos que se
requieren, son: nombre (debe ser igual al nombre programado en el dispositivo hardware),
coordenadas de la ubicacién del dispositivo (Latitud y longitud), coeficiente de rugosidad (N),
pendiente del rio (S), ancho (B), distancia del sensor al terreno (Y), alerta verde, alerta amarilla,
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estado del nodo, tipo de féormula para la seccién del canal (en caso de que sea especifica,
definir drea y perimetro) y sensores activos.

Las férmulas rectangular, trapezoidal, triangular, circular y parabdlica, no necesitan especificar
el drea y perimetro, ya que se calcula con las férmulas estdndares y los datos de los
levantamientos topograficos. Las férmulas para caudales irregulares, son distintas y pueden
variar entre uno y otro caudal, para este tipo de férmulas, en el levantamiento topografico se
especifica el drea y el perimetro. A continuacién, se muestra un ejemplo de una férmula
irregular para el area.

(-1.9214% (y**3))+(14.325%(y**2))+(15.114%y)

Dichas féormulas se calculan base al tirante, representado por la letra “y” y las potencias
representadas por doble asterisco. Para establecer una férmula de este tipo, se selecciona en
el campo de “Cross-section” la opcién de “Specific” y se decpliegan los campos de area y
perimetro correspondientes.

Para el nivel de alerta, solo se especifica el nivel de aleta verde y amarillo, estos valores son
diferentes para cada dispositivo RiverCore.

En caso de que se necesite deshabilitar un nodo, ya sea por mantenimiento, falla o alguna otra
situacion, en el campo de “State” se cambia “Active” por “Disabled”, de lo contrario para
activar el nodo.

La informaciéon de los dispositivos es visualizada en una tabla dindmica, que se incluye filtros
de orden, de busqueda y exportaciéon de informacion de los dispositivos en documentos PDF,
EXCEL o CSV. La vista de dispositivos con la seleccion de un nodo en especifico se muestra en
la siguiente figura 8.
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= EWIN a

Edit device
DEVICES
Table with Information devices and information files (PDF, EXCEL,
Sensor data Manning
T = Temperature N=M:
RH = Relative Humidity S=Pre
WL = Water Level B=Bo
SO = Soilmoisture Y=De atitude Longitude
19.206283 -103.762800
Search: Soilmoisture (SO) (N)
1 0.035
& 8
5 : ressure slope (S) Bottom widthe (B)
entries 0.027778 23.84
Device Name Date B Y Action
ow (Y)
Node 10 June 5th 2019, 11:45:13 am 13.05 4.87 v
s °
Node 13 June 19th 2019, 11:41:07 am een Leve Yellow Leve n 323 V.
727.39 1454.78 e
Node 14 April 29th 2019, 6:28:39 pm 0 3.36 d
State Active Cross-section Specific )
Active s Specific :
Node 3 June 14th 2019, 1:43:30 pm 23.84 5 d
-]
Area (specific)
Node 4 July 5th 2019, 10:59:13 am ((5.3356%(y**2))+(7.1532%y)+(b*y)) 10 2 V.
-]
meter (specific)
+ : + : +
(6.1011*(y**3))-(39.206*(y**2))+(81.978*y)-4.1804+(b+y+y)
e (T) Relative Humidity (RH) Water Level (WL)

SAVE CHANGES CLOSE

e + Company + Contacts G

Figura 8. Vista de dispositivos de la plataforma web.

Reportes RiverCore

La seccién de reportes representa la visualizaciéon de la informacién recibida por todos los
nodos, en esta seccién se pueden ver los histéricos de los dispositivos RiverCore. La primera
vista, muestra los nodos de la fecha del dia actual, una tabla dindmica con filtros de busqueda,
paginacion y exportacion de la informacién en documentos PDF, EXCEL o CSV. La vista de
reportes, con sus componentes se muestra en la figura 9.
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Cambiar fecha.

Visualizar 10, 25, 50 o todos los registros.

REPORTS

Dite picker

A

Show v 4 A
10 : D e . Exportar a

— PDF,

P

Device Water Normal Hydraulic
Name Date Level Soilmoisture Depth Perimeter Radius Area Velocity Flow EXCEL o
Node 3 December 10th 2019, 12:00:00 am 039m 1549.00 m 0.39m 46.72m 0.2749 m 12.8433 m 2.0132m/s 25.8565 CSV
/s
Node 5 December 10th 2019, 12:00:08 am 0.06 m 1382.00 m 0.06 m 10.81m 0.0558 m 0.6031 m* 0.7351 m/s 0.4433 m°/s
Node 4 December 10th 2019, 12:00:16 am 0.01m 1621.00 m 0.01m 10.03m 0.0145m 0.1456 m* 0.4478 m/s 0.0652 m°/s
Node 9 December 10th 2019, 12:00:21 am 0.17m 1640.00 m 0.17m 457Tm 0.1579m 0.7220 m* 6.2869 m/s 4.5392 m°/s
Node 6 December 10th 2019, 12:00:27 am 0.02m 1503.00 m 0.02m 8.53m 0.0159m 0.1353 m 0.4751 m/s 0.0643 m°/s
Node 10 December 10th 2019, 12:00:29 am 021 m 1643.00 m’ 021 m 13.47m 0.2037m 2.7442 m 6487 m/s 4.5243 m°/s
Node 14 December 10th 2019, 12:00:41 am 0.13m 1687.12m 0.13m 2499m 0.0861 m 21519 m 0.9286 m/s 1.9984 m/s
Node 13 December 10th 2019, 12:00:58 am 0.58 m 1567.00 m 0.58 m 1217m 0.5278 m 6.4222 m* 49151 m/s 31.5652
m¥/s
Node 3 December 10th 2019, 12:01:00 am 0.39m 1552.00 m 0.39m 46.66 m 0.2745m 12.8070 m' 20111 m/s 25.7563
m?,
Node 5 December 10th 2019, 12:01:08 am 0.06 m 1388.00 m 0.06 m 1081 m 0.0554 m 0.5995 m 0.7321 m/s 0.4389 m°/s
Device Date Water Soilmoisture Normal Perimeter Hydraulic Area Velocity Flow
Name Level Depth Radius

o

f

Paginacién

Figura 9. Vista de los reportes de los dispositivos RiverCore.

Monitoreo de los dispositivos ATMOS

La seccién del monitoreo en tiempo real de los dispositivos ATMOS, se encarga de visualizar

las tramas maés recientes de los dispositivos ATMOS, como se muestra en la figura 10.
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Recents
Wind Wind Air Vapor Atmospheric Relative Humidity
Atmos Date Precipitation speed direction temperature pressure pressure humidity Temperature
Atmos December 10th 2019, omm 0.6m/s 21.9° 27.2°C 2kPa 9517 kPa 0.56 RH 27.8°C
1 11:45:56 am
Atmos December 10th 2019, 0mm 0.7m/s 166.5 283°C 2.1kPa 95.58 kPa 0.53RH 334°C
7 11:45:49 am
Atmos December 10th 2019, 0mm 0.52 259 ° 29°C 2.26 kPa 96.04 kPa 0.58 RH 33.8°C
Temperature Chart Relative Humidity Chart
T
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Frame number Frame number
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agunitas’ g ‘/', T
+ ho- XS e’ iitati
e N Precipitation Chart
e .J
- ™ 5\
s 74\
N Agosto
i £
= &
el | c
fa 4 - S
.'\ =
‘ Zacualpan 2
| : ]
e
Campo/a * ' ! a
!
. S (=)
J .
| & » g =
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Figura 10. Vista del monitoreo de los dispositivos ATMOS.

Esta seccién se compone de una tabla con los datos mas recientes de las variables ambientales

que recibe el dispositivo, una gréfica de temperatura de todos los nodos activos, una gréafica
de la humedad relativa de todos los nodos activos, un mapa con la ubicacién de cad
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dispositivo ATMOS, una grafica de precipitacién de todos los nodos activos y una grafica de la
velocidad del viento de todos los nodos activos.

En el médulo de mapa, se puede observar todos marcadores como nodos activos, cada
marcador en el mapa, dispone de un evento que llama a una ventana de informacién
correspondiente al nodo seleccionado, donde muestra la ubicacién del nodo y Ultima
informacién recibida, como se muestra en la figura 11.

B
+ Agosto

ATMOS DATA

I
|
B -
Solar radiation: 717
Precipitation: 0
| Strikes: null
Zacualpan 4 Strike Distance: 0
Wind speed: 0.52
Campo/4 Wmd dl(eCfIOn 233.3

&N
\Il

Coma(‘-ll ) &

O ALTOZANO

z
=) )
C
)
2
; %
L7
0,
€4,

"""" ((-l))(('l)) (3
(‘ )

(«;»

U/,.“,

Colima
El Chical

(=)

Coquimdtlan

Figura 11. Mapa de la seccién de monitoreo de los dispositivos ATMOS.
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Dispositivos ATMOS

La seccion de dispositivos tiene la funcién de gestionar los dispositivos ATMOS. El usuario
administrador tiene el acceso para registrar nuevos dispositivos, editar dispositivos existentes
y eliminar dispositivos. El registro de dispositivo requiere del nombre (el nombre es igual al
vinculado al dispositivo), descripcion del dispositivo, la ubicacién por medio de las
coordenadas latitud y longitud, por ultimo, activar las variables ambientales que estara
recibiendo el dispositivo, las variables que puede censar el dispositivo, son las siguientes.

Solar Radiation (SR)
Precipitacion (P)

Strikes (S)

Strike distance (SD)
Wind speed (WS)

Wind direction (WD)
Gust wind speed (GWS)
Air temperatura (AT)

© Nk =

9. Vapor pressure (VP)

10. Atmospheric pressure (AP)
11. Relatvive humidity (RH)
12.Humidity temperatura (HT)
13.X orientation (XO)

14.Y orientation (YO)
15.North wind speed (NWS)
16.East wind speed (EWS)

La informaciéon de los dispositivos es visualizada en una tabla dindmica, que se incluye filtros
de orden, de busqueda y exportacién de informacion de los dispositivos en documentos PDF,
EXCEL o CSV. La vista de dispositivos con la selecciéon de un nodo ATMOS se muestra en la

siguiente figura 12.
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= EWIN a

ATMOS DEVICES

Table with Information atmos devices and information files (PDF,

Sensor data
SR = Solar Radiation
P = precipitation
S = Strikes
SD = Strike distance
WS = Wind speed
WD = Wind direction
GWS = Gust wind speed

AT = Air temperature

Search:

Show
5

o

entries

Device Name

Atmos 6

Atmos 7

Atmos 8

“«

Sensor
VP =
AP =,
RH =
HT =
X0 =
XY =}
NWsS

EWS

Date

July 4th 2019, 7:02:04

July 5th 2019, 11:03:1

July 5th 2019, 11:05:2/

Edit device
vice Name
escription
ATMOS 8
atitude
19.2712834
State Active
Active
Solar Radiation (SR)
ke distance (SD)
Gust wind speed (GWS)
Atmospheric pressure
(AP)
X orientation (X0)
East wind speed(EWS)

Date

Longitude

-103.6741563

Precipitation (P)
ind speed (WS)

Air temperature (AT)

Relative humidity (RH)

Y orientation (YO)

Strikes (S)
Wind direction (WD)
Vapor pressure (VP)
Longitude
-103.8046012
Humidity temperature
(HT)
-103.7377639
-103.6741563
North wind
speed(NWS)
Longitude

SAVE CHANGES CLOSE

S ——

« Company -

Contacts

Figura 12. Vista de la seccién de dispositivos ATMOS.

Reportes ATMOS

OB e

Action
s Qo
s Qo
$ Qo

La seccién de reportes representa la visualizaciéon de la informacién recibida por todos los

nodos, en esta seccién se pueden ver los histéricos de los dispositivos ATMOS. La primera
vista, muestra los nodos de la fecha del dia actual, una tabla dindmica con filtros de busqueda,
paginacion y exportacion de la informacién en documentos PDF, EXCEL o CSV. La vista

reportes, con sus componentes se muestra en la figura 13.
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Cambiar fecha.

Visualizar 10, 25, 50 o todos los registros.

Exportar a PDF,
ATMdS REPORTS EXCEL o CSV.

D!e picker
o} 9-12
Show v fa] @ g
10 :

entries
Device Name Date Air temperature Relative Humidity precipitation Solar radiation Vapor pressure
Atmos 1 December 10th 2019, 12:00:08 am 21.40°C 0.91 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.3300kPa
Atmos 4 December 10th 2019, 12:00:28 am 19.40 °C 0.94 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.1300kPa
Atmos 2 December 10th 2019, 12:00:28 am 21.00°C 0.94 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.3400kPa
Atmos 8 December 10th 2019, 12:00:33 am 18.80 °C 0.95 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.0600kPa
Atmos 5§ December 10th 2019, 12:00:48 am 17.50°C 1.00 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.0000kPa
Atmos 7 December 10th 2019, 12:00:52 am 22.20°C 0.87 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.3300kPa
Atmos 3 December 10th 2019, 12:00:55 am 21.60°C 0.91 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.3400kPa
Atmos 6 December 10th 2019, 12:00:56 am 22.30°C 0.92 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.4800kPa
Atmos 1 December 10th 2019, 12:01:08 am 21.40°C 0.91 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.3300kPa
Atmos 4 December 10th 2019, 12:01:28 am 19.30°C 0.95 RH 0.00 mm 0.0000 W/m? 2.1200kPa
Device Name Date Air temperature Relative Humidity precipitation Solar radiation Vapor pressure

@ 2 3 1 5 606 > Last

Paginacién

Figura 13. Vista de los reportes de los dispositivos ATMOS.
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Usuarios

La seccion de usuarios, tiene como funcién gestionar los usuarios que tienen acceso a la
plataforma web. El usuario administrador es el encargado de agregar nuevos usuarios, editar
usuarios y eliminar usuarios. Para el registro de un usuario, se requieren los campos de nombre,
apellido, fecha de nacimiento, correo, tipo de perfil (administrador o supervisor) y contrasefa,

como se muestra en la siguiente figura 14.

USERS
Table with users information (PDF, EXCEL, CSV)
Search: New user
Name Name N
Show fa] @ Q
Name Lastname
5 :
entries
thd:
Name Lastname Birthday o Profile
Raul Aquino June 19th 1¢ Supervisor v °
Rob Edwards June 24th 1¢ email@ucol.mx Supervisor -]
Jose Ibarreche March 20th Profile Administrator S
i Supervisor : »
Abdou Khouakhi July 14th 19 P v Supervisor S O
Paul Lepper June 25th 1¢ Password & Supervisor V4 °
Name Lastname Birthday Profile

SAVE CANCEL

EWIN. All Tignts reserved

Home -« Company - Contacts

none

Figura 14. Seccién de usuarios de la plataforma web.

Esta seccion se conforma de una tabla dindmica que muestra todos los usuarios activos, esta
tabla tiene las funciones de busqueda, clasificacion por campos (por nombre, apellido, correo
perfil), exportacién de registros en documento PDF, EXCEL o CSV.
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Drifters y Dron

La seccién de drifters y dron, es la responsable de monitorear la posicién de los drifters cuando
estos son lanzados, posteriormente se activa el dron el cudl se dirige a la zona donde el drifter
se comunicd con el RiverCore, para recuperar los drifters. Esta seccién se integra por dos tablas
de datos correspondientes a los registros recientes de las notificaciones de los drifters a los
RiverCore y a los registros recientes del dron, como se muestra en la siguiente imagen 15.

= EWIN a

RIVERCORE o
Recents Recents
RiverCore Drifter Date Drone Drifter Latitude Longitude Altitude Speed RSS! Date
Nodo 4 002 diciembre 10° 2019, 1:43:50 RiverDrone 003 19.2074207 103.7042182 0.053233 75 27 diciembre 10° 2019, 1:44:26
pm pm
Nodo 4 a006 diciembre 10° 2019, 1:43:47 RiverDrone a004 19.300904 103.7020617 0.053233 75 27 diciembre 10° 2019, 1:44:20
pm pm
n 200004 1027090817 0 Aga%R 10
+ =3
- DRIFTERS
Drifter: a005
Date: diciembre 10° 2019, o=
1:43:43 pm )l
&
Cuauhtémoc =
Comala
ALTOZANO

. ®
] &5

s

Villa de Alvarez

Figura 15. Vista de la seccién de drifters y dron de la plataforma web.
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Cada nodo RiverCore representado en el mapa, despliega la informacién de los drifters que
han pasada y cada dron tiene la informacion de su ubicacién actual. De esta manera facilita la
recuperacion de los drifters después de la medicion del flujo del caudal en un nivel de riesgo.

Area publica

La seccién pulblica de la plataforma web, como se describe es el area con acceso a todo
publico, tanto a la poblacién, como a las autoridades correspondientes. Para acceder a esta
seccion es necesario ingresar a http://tairda.siteldi.mx/ewin, donde se muestra un mapa en

pantalla completa con la ubicacién de los dispositivos RiverCore y ATMOS, con la informacién
representada en gréficas en cada uno de los dispositivos. En la siguiente imagen 16 se muestra
la vista de la seccién publica.
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Al dar clic en cualquier marcador de un dispositivo RiverCore visualiza el nombre del
dispositivo, el estado de alerta y dos gréficas, una del nivel del agua y otra para la humedad
del suelo, con los ultimo diez registros recibidos. En la siguiente imagen 17 se muestran los
detalles de un nodo RiverCore.

/

DEWI : w

Yy T .

iz O . 1
3 Dynamic Elow §GBRF
@ G Technologies™ )} SE
i

+ .
RIVERCORE ((-I)) $ s Alert level
Comala G [ N
| | - | S RiverCore
R ® NODE 4 <
\ ®) Danger
Success: Stable device # Warning
@ Normal

Water Level Chart '?,_
) " (‘?’) Atmos

£ Atmos

tou,, ] RiverCore
2= RIVERCORE PE 2

Device name: Node 4 5 ‘ (( ﬁ
Latitude: 19.258086 ?
Longitude: -103.756564 K‘-D) ((-D) &
‘ e Ll ¢ 8
Frame 'vua aeAlvarez S
338

Water Level (m)

Soilmoisture Chart

3 &
3 e o S
$ , & 3
$ P05/ €
A— COQUIMATLAN 3 ‘ &

(=)

Soilmoisture (m3/m3)

Frame ‘ W

Figura 17. Vista de los detalles de un dispositivo RiverCore de la seccién publica.

= Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors, CC-BY

Al dar clic en cualquier marcador de un dispositivo ATMOS, visualiza el nombre del dispositivo,
la Ultima temperatura y humedad relativa registrada, y tres graficas referentes a la temperatura,
humedad relativa y precipitacién, con los datos de los diez Ultimos registros de ese dispositivo.

En la siguiente imagen 18 se muestran los detalles de un dispositivo ATMOS.
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Figura 18. Vista de los detalles de un dispositivo ATMOS en la seccién publica.
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Solucién de problemas

A continuacién, se presentan algunos problemas y su posible solucién. Si la solucion no fue

exitosa o no encuentra el problema que se le presente con el sistema web, favor de ponerse

en contacto con el equipo de desarrollo a través del correo maaguilar@ucol.mx.

DESCRIPCION DEL PROBLEMA
Error 404

“The page you are looking for is not found”.

Error 401

“Unauthorized: Access to this resource is
denied”.

Error al iniciar sesién
Email/Password incorrect

No se visualiza |la pagina en el navegador.

SOLUCION

Dar clic en el botén “Back”, ingresar de
nuevo al sitio o dirigirse a alguno de los
siguientes enlaces:

http://tairda.siteldi.mx/ewin (Acceso publico)
http://tairda.siteldi.mx/ (Solo usuarios registrados)

Dar clic en el botén “Back”, ingresar de
nuevo al sitio o dirigirse a alguno de los
siguientes enlaces:

http://tairda.siteldi.mx/ewin (Acceso publico)
http://tairda.siteldi.mx/ (Solo usuarios registrados)

Verifique que el usuario y la contrasefia estén
bien escritos e intente de nuevo. De lo
contrario, solicitar al administrador que
restablezca la contrasefa.

Verifique si tiene acceso a Internet, reinicie el
navegador e ingrese de nuevo al sitio. De lo
contrario, ponerse en contacto con el
administrador.
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